DESCENDORES

FICHA TECNICA SPARROW

Descendedor auto-frenante para trabajos en cuerdas. Permite
hacer maniobras de ascenso y descenso en la linea de trabajo
0 posicionarse para realizar un trabajo puntual.

q Espolon de frenado incorporado para crear friccion
durante el descenso sin utilizar un conector adicional.

Manija con palanca de control multi-funcional y de
retorno automatico; al activarla el operador puede
descender controlado, detenerse en la posicion de
trabajo sin usar otros dispositivos o bloquearla evitando
gue se abra accidentalmente.

Sistema de frenado Extra EBS: disminuye la velocidad
en caso que la palanca se suelte accidentalmente.

Puerta de seguridad en la palanca lateral que previene la
caida del dispositivo y facilita la instalacion con anclajes
intermedios.

climbing CARACTERISTICAS TECNICAS
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Certificacion EN 12841:2006-C SI
Certificacion EN 341:2011-2 A SI

Certificacion CE EN 0333 SI
Carga Max. Trabajo 150 Kg
Peso 520 g
Cuerda 11 mm
Material Aleacion Ligera Aluminio
% 10.5+ 11 mm
&% 11 mm coasg 55 IN IE . | n/ 1V
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